,Magassagos” GPS

avagy tovabbra is

,Tisztazatlan kerdések az RTK-technologiaval
vegzett magassagmeghatarozas teruleten”?

http://www.sgo.fomi.hu/files/magassagi_problemak.pdf
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Tervezett szintre kerlt az épulet?

1
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Mihez képest helyezte el a tervez0?
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Jogos kerdések:

» Magassagi alappontokhoz vagy GNSS referencia allomasokhoz

kepest?

« A GNSS-technikaval meghatarozott magassag mennyire pontos

onmagaban? Es a transzformacio?

* Milyen magassagi rendszerben kapjuk a GNSS-technikaval

meghatarozott magassagokat?

 GNSS-technikaval meghatarozott magassag hogyan illeszkedik az

EOMA pontjairdl levezett magassaghoz?

» Mekkora valtozast okoz az attéres EHT/VITEL2014-re?
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GNSS-technikaval meghatarozott és szintezett
magassagok elterese

Néhany konkret tapasztalat:

Tovabbi tapasztalatok,
esetenként 15-20 centiméteres eltéresek is:

http://www.sgo.fomi.hu/files/magassagi_problemak.pdf

http://www.geo.info.hu/gisopen/2015/e|oadasok/ppt/0513.p
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Halozati korrekciokra alapozott meghatarozas pontossaga, idealis
és kevesbe idealis korilmenyek kozott
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forras: Galambos Istvan, GNSS Szolgaltaté Kézpont
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Nagyon nem idealis kérilmények kozott

A koordmiatik alakulisa a délelstti és délutini RTK meghatirozisok soran:

P.sz. ECY koordinata koordinata kildnbség

100 ¥ [m] X [m] Z [m] &Y [mim ] &3 [mm] &2 [mim]

5|l B40532,313 Z69416,880 112,314

délel&tt £2 aE qes
délutan B40532,261 269416,784 112,479
P.sz. ECY koordinata koordinata kiltnbség

101 Y [m] * [m] Z[m] &Y [mm] &3 [mm] &2 [mm]
delel&tt B40321,421 269545,157 111,389 449 o7 a1
delutan 640321, 564 2659545,100 111,348
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http://gnssnet.hu/pda/

Tudjuk, hogy mit csinalunk?

Kell6 korultekintéssel vagy rohanunk?

Config Modern

Helyes beallitasokkal dolgozunk? Type

Moderm

Modern Connected to  |Controler

Wirtual Radio Port A

Honnan vesszik a korrekciokat? (A halozat, az allomasok  gase address
a korrekciok... stb. mindséget ellendrzi valaki?) Maurt Pts

w
]
-

gnssnet.hu (84,206,435 *

1033_MACRTCM | Stream Info |

Milyen korrekciokkal dolgozunk?

* Csak GPS, vagy GPS és GLONASS is?
« Halozati vagy egybazisos korrekcioval?
» Halozati korrekcio milyen koncepcioval?

Update

Antenna tipusat (faziscentrum modellt)?

Antenna magassagot jol mértik meg?

* Meddig (antenna aljaig/jelig/antenna faziscentrumig) meértik?
* A mérés maodjat (fligg6leges/ferde) helyesen allitottuk be?

» Antennahoz tartozé specidlis szalagot helyesen hasznaljuk?
Megfelelb kortlmények kdzott mertink?

Elég hosszu ideig?

Végeztink valamilyen ellen6rzést?

260 _MAC-RTCMS -
SE0_RTK-CMRRT
a0 _RTE-RTCMZ,
560 _RTK-RTCMZ,

SGORTK-RTCMI.  [Rmees |
SGE0 VES-CME: YR

oD _WRS-RTCME, ™
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Tudjuk, hogy mit csinalunk?
Helyes beallitasokkal dolgozunk?
Kell6 korultekintéssel vagy rohanunk?

Honnan vesszik a korrekciokat? (A halézat, az allomasok,
a korrekciok... stb. minGségét ellendrzi valaki?)

Milyen korrekciokkal dolgozunk?

* Csak GPS, vagy GPS és GLONASS is?

« Halozati vagy egybazisos korrekcioval?

» Halozati korrekcio milyen koncepcioval?

Antenna tipusat (faziscentrum modellt)?

Antenna magassagot jol mértik meg?

* Meddig (antenna aljaig/jelig/antenna faziscentrumig) meértik?
* A mérés maodjat (fligg6leges/ferde) helyesen allitottuk be?

« Antennahoz tartozo specialis szalagot helyesen hasznaljuk?
Megfelelb kortlmények kdzott mertink?

Elég hosszu ideig?

Végeztink valamilyen ellen6rzést?

GNSSnet.hu Monitor

Halézat | Allomds | Stream
Légkdr | Skyplot

Jelenleg aktiv dllomdsok: 53/ 54 o
GPS haldozati/észlelt holdak: 8/8 9
GLO haldézatifészlelt holdak: 9/9 o
Jelenleg elérhetd streamek: 22/ 22 0
0.006

Ionoszféra allapota nyugaton:

Ionoszféra dllapota keleten:

2015-09-25 08:34 UTC
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Transzformacido eredményének idobeli valtozasa

EEHHTT EUREF EOV HIVATALOS HELYI TERBELI TRANSZFORMACIO FOMI

OGPSH 2007 ------ > EOV
Az atszamitanddé pont szama és koordinatai az OGPSH rendszerben
Pont FI LA he
1 47.44126400 18.91511300 200.000
Pont X Y Z
1 4088437.487 1400989.959 4675230.810

A transzformacio ellentmondasai a k6zds pontokban (EOV rendszer)

Pont dy dx dH
65-3056 -0.050 -0.036 -0.052
65-3200 0.021 -0.007 -0.034
65-3310 0.012 -0.027 -0.014
55-1205 -0.030 0.039 0.003 EHTZ 2007
65-40112 0.035 0.002 0.024
65-4015 0.021 0.023 0.031
65-1326 -0.009 -0.022 0.004

Az atszamitott uUj pont szama és koordinatai az EOV rendszerben:

Pont y )

1 640018.754 233041.328 156.227

0573123 0000 0030 @ — -
K6zéphiba: 0.037 0.038 L0441
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Geoidmodell: sik helyett polinom illesztes 2009.

FOoldmérési és Tavérzékelési Intézet
EEHHTT 4.1 ETRS89 EOV HIVATALOS HELYI TERBELI TRANSZFORMACIO

OGPSH 2007 (ETRS89) ------ > EOV

Az atszamitanddé pont szama és koordinatai az OGPSH 2007 rendszerben:

Pont FI LA he

1 47 .4412640000 18.91511300600600 200.0000
Pont X Y Z

1 4088437.4870 1400989.9585 4675230.8097

A transzformacio ellentmondasai a k6zds pontokban (EOV rendszer)

Pont dy dx dH
65-3056 -0.050 -0.037 -0.001
65-3200 0.021 -0.008 0.003 EHT? v4.1
65-3310 0.012 -0.028 0.005
55-1205 -0.030 0.039 0.001
65-40112 0.034 0.002 0.000
65-4015 0.021 0.022 -0.003
65-1326 -0.009 -0.021 0.001

65-3123 0.000 0.030

't

K6zéphiba: 0.037 0.038
Az atszamitott Uj pont szama és koordinatai EOV rendszerben: -

Pont Yy X ®

1 640018.754 233041.329 156.195
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EHT? v4.1 és VITEL2009 elterése magassagi ertelemben
egy mintaterileten (kb. 5x5 km) | |

eltérés [mm]
W -22

B -18 'i‘>é
m-14
m-10 ! o
: :g ﬁ}“."ﬂg ﬁlfﬂl}-!
H2

6

— 10

W 14

W 18

Magyarazat: lokélis transzformacio paramétereinek és
egyben a geoidmodellnek ugrasszeri valtozasa az
azonos pontok fliggvényében.
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Geoidmodell finomitasa 2014.

GNSSnet.hu

GNSS SZOLGALTATO KOZPONT

o o EHT2014
EHT TRANSZFORMACIOS JEGYZOKONYV - http:/Ignssnet.hu/EHTClient/

Verzioszam: EHT2014 V1.0

Transzformacié: GRSSO/ETRS89>>>EOV VITEL2014 is

Késziilt: 2015-09-22

Bemeneti koordinatak GRS80 rendszerben

Pontszam/ Foldrajzi koordinata Megjegyzés/
Azonositd ¢[°] A°1 h[m] Kod
1 47.4412640000 18.9151130000 200.000

Transzformacio eredménye EOV/EOMA rendszerben

Pontszam/ EOV/EOMA koordinata Megjegyzés/
Azonosito Y[m] X[m] Kaod
1 640 018.753 233 041.327 C 156199 )
S
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http://gnssnet.hu/EHTClient/

EHT? v4.1 és EHT2014 eltérése eltérés [mm]

-220
-180
-140
-100
-60
-20
20
60
100
140
180
220

ARRRINERAREE

- - - 240 200 160 -120 -80 40 0 A0 80 120 160 200 240
Takacs Bence: ,Magassagos” GPS EHT va1 és v2014 zirényu eltérés [mm]

MMK Geodéziai és Geoinformatikai Tagozat taggytlése, 2015




Osszefoglalas, javaslatok

» JO lenne, ha a GNSS felhasznalok értenék, hogy mit csinalnak
e JO lenne, ha szdnnank idot az ellen6rzésre, a dokumentalasra...
e Frissiteni EHT/VITEL2014-re

» Tapasztalatokat, problémakat jelezni
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