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En esta guia se detalla el paso a paso para identificar los parametros del modelo circuital del
motor seleccionado a través del variador de velocidad.

En la configuracién bdsica para crear un nuevo proyecto ya se establece un método de
identificacion de parametros, llamado identificacion en parada, sin embargo ésta
configuracion se puede modificar para obtener resultados acordes a los datos nominales
introducidos.
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1. Al crear un nuevo proyecto se puede configurar el motor para realizar un primer
ensayo de identificacién de los parametros en parada. Para llevar a cabo dicho se
ensayo, se realiza un primer arranque y se observan los resultados en - lista de
experto - parametros del motor - parametros desde el P0350 al PO360.
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2. Sise accede a un proyecto predeterminado se pueden observar directamente los
resultados del ensayo como se explicé en el paso anterior.

3. Para adecuar el célculo de los pardmetros de acuerdo a los valores nominales del
motor, se accede a la lista de experto - todos los parametros - parametros P0340
- se selecciona la opcidn (2) cdlculo de parametros del circuito equivalente - barra
de herramientas = cargar proyecto en la PG para guardar la configuracion.
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4. Una vez hecho esto se pueden observar los resultados en, lista de experto—>
parametros del motor.
e PO0350 Resistencia estator.
P0354 Resistencia rotor.
P0356 Inductancia de dispersidn del estator.
P0357 Inductancia de dispersidn del rotor.

P0360 Inductancia de magnetizacion.

4. Con el motor en marcha se puede observar el cambio de los valores de la resistencia
de estator y rotor en: lista de experto - pardmetros del motor

® r0395 Resistencia actual del estator.

o 0396 Resistencia actual del rotor.
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Precauciodn: Antes de cargar la informacion a la PG, verificar que sélo se haya modificado
el parametro de interés para evitar fallas en el programa.

Parametro Valor obtenido por Unidades
medio del variador
de velocidad

Resistencia del estator 0.44837 Q

Resistencia del rotor 0.26358 Q




Inductancia de dispersion 2.42712 mH
del estator
Inductancia de dispersion 2.57018 mH
del rotor
Inductancia de 43.60597 mH

magnetizacion

Tabla 1. Valores obtenidos durante la prueba.




