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Interpolacao

Denomina-se interpolagcao o metodo que permite construir um novo
conjunto de dados a partir de um conjunto discreto de dados pontuais
previamente conhecidos.
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Interpolacao Linear

Método de interpolagao que se utiliza de uma funcao linear p(x) (um
polinbmio de primeiro grau) para representar, por aproximagao, uma
suposta funcao f(x) que originalmente representaria as imagens de um
intervalo descontinuo (ou degenerado) contido no dominio de f(x).

A interpolagao linear entre dois pontos (Xa, Ya) € (Xb, Yb) pode ser deduzida
usando-se proporcionalidade:

Y=Y _ Y1~ Yo
r — Xy 1 — X

Dai:

L — I
Yy = yo + (y1 — Yyo)—— em um ponto (z,y).
L1 — Lo




Coordenadas baricéntricas no triangulo

As coordenadas baricéntricas definem uma forma de representagao de um
ponto P no plano em funcao dos vértices P4, P2 e P3 do triangulo, de modo

gue a soma das coordenadas baricéntricas deste ponto seja igual a um, ou
seja:

P3

P:u-P1+v-P2+w-P3,
u+v+w=1,

onde u,v,w sao as coordenadas baricéntricas de P relativas
ao triangulo P1P2Ps.

Interpretacao por area de triangulos

P+
oy area(P P, P3) onde
= 1 . .

area( Py P, Ps3) area(Py PoPs) = §HP1P2 x P1P3||
area(P; PPs3)

V=
area( Py P, P3)
area( P, P, P)

w —

area(PngPg)



Coordenadas baricéntricas no triangulo

Seja P:’UJ'Pl—I—’U'PQ—Fw'Pg.

Sejam conhecidos f(P1), f(P2), f(Ps).

Temos: f(P) =u- f(P1)+v- f(P2) +w- f(P3).




Interpolacao Bilinear

Extensao da interpolacao linear para interpolar funcdes de duas variaveis
em uma grade regular. A idéia-chave € a realizagao da interpolacao linear,
primeiro em uma direcao, e depois novamente na outra direcao.

Suponha que queremos encontrar o valor da fungao desconhecida f no
ponto P = (X, y). Supde-se que sabemos o valor de f em quatro pontos

Q11 = (X1, Y1), Q12 = (X1, y2), Q21 = (X2, Y1) € Q2= (X2, Y2).

1 - Interpolagao linear na diregao x: 5%*012*820022
F(Ry) ~ (2 — 7) F(Q11) + (z —21) F(Oa1) Y*P
N ($2 — CUl) H (5132 — 331) 21

NG (2 = 1)
f(R2) ~ (g — :cl)f<Q12) + (73 xl)f(Q22)
. Ais . Q
onde R1 = (X,y1), € R2 = (X,y2). 4 *‘ 0

2 - Interpolacgao linear na direcao v:

f(P)~ ((522__51)) F(Ry) + L0 p(py),




Interpolacao Bilinear

501?_ -Hz_ .. '922
PPN LT T S S I A
PRy~ 2270 pg )y BT b
(y2 —y) (y —y1)
P) ~ Ry) + Ry). R =, DL, I 4%
f(P) (yo — y1)f( 1) (y2 — yl)f( 2) 4 * ‘ .
ou seja: ) X )
Ny f(Q11) .
f(x7 y) ~ (:L’Q—CEl)(y2_y1)
f(Q21)
T (x2—x1)(y2—y1)
f(Q12)
_|_(902—331)(y2—’y1)
f(Q22)
T @o—a1) (ya—v1)
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